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Assemblaggio  del  sistema  di  allineamento  intelligente  delle  ruote

Sito  web:  www.autel.com
E-mail:  sales@autel.com

www.maxisysadas.com

Guida  di  riferimento  rapido

Sistema  di  allineamento  ruote  intelligente  IWA500

(AUTEL-CSCW500)
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Allineare  i  due  perni  di  posizionamento  (B)  per  sollevare  il  supporto  fino  a  quando  

non  è  completamente  verticale.  Ruotare  le  quattro  manopole  (C)  in  senso  orario.

Ruotare  i  piedini  regolabili  in  senso  orario  per  mantenere  la  base  in  

una  posizione  fissa.  Posizionare  il  supporto  nella  posizione  

designata  (A)  sulla  base.

è  saggio  fissare  il  supporto.

Grazie  per  aver  acquistato  il  sistema  di  allineamento  ruote  intelligente  IWA500.  Questa  guida  rapida  illustra  come  montare  e  smontare  l'attrezzatura.  
Leggere  attentamente  questa  guida  prima  dell'uso.
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Allineare  i  cinque  fori  per  le  viti  sul  connettore  del  braccio  con  

quelli  sul  supporto.  Inserire  e  serrare  le  viti  (M5  x  20)  (E)  utilizzando  

la  chiave  esagonale  a  L  (4  mm).

in  piedi.

Svitare  le  viti  (M4  x  10)  (D)  utilizzando  la  chiave  esagonale  a  L  

(2,5  mm)  per  staccare  il  connettore  di  alimentazione.

Capovolgere  prima  il  connettore  di  alimentazione  verso  l'esterno,  

quindi  girarlo  lateralmente  per  esporre  i  due  fori  per  le  viti  sul
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Collegare  l'adattatore  al  connettore  di  alimentazione.

Inserire  e  serrare  le  viti  (M4  x  10)  (D)  utilizzando  la  chiave  

esagonale  a  L  (2,5  mm)  per  fissare  il  connettore  di  alimentazione  

al  supporto.

Montare  i  bracci  sinistro  e  destro.  Stringere  le  quattro  manopole  di  

fissaggio  (F)  dopo  aver  fissato  saldamente  la  barra  trasversale.  

Collegare  i  cavi  di  alimentazione  e  i  cavi  USB.



Presentazione  del  sistema  di  allineamento  intelligente  delle  ruote

Accensione  del  sistema  di  allineamento  intelligente  delle  ruote
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Collegare  il  cavo  di  alimentazione  alla  porta  nella  parte  inferiore  del  

supporto  e  a  una  presa  di  corrente.  Accendere  l'interruttore  di  

alimentazione.  L'interruttore  di  alimentazione  si  illuminerà  di  rosso  e  le  

telecamere  lampeggeranno  di  rosso  in  cerchio.

Installare  il  supporto  per  tablet  sul  supporto.  Ruotare  i  due

le  manopole  (G)  in  senso  orario  per  fissarlo.

Abbassare  completamente  la  barra  trasversale  e  spegnere  il  sistema  di  

allineamento  ruote.  Scollegare  i  cavi  di  alimentazione  e  i  cavi  USB.  

Allentare  le  quattro  manopole  di  fissaggio  (A)  per  smontare  i  bracci  

sinistro  e  destro.

NOTA:  Requisiti  di  alimentazione  del  sistema:  100–264  volt  CA,  <  5  ampere  e  50/60  Hz  (deve  essere  collegato  a  terra).

Porta  di  alimentazione


